ROBOT per presse sino a 300 t

Robot per presse sino a 250 t ROBOT for IMM up to 250 t

Corsa asse X Corsa asse Y

Corsa asse Z

Robot a tre assi lineari, motorizzazione mediante motori brushless, riduttori di velocitd coassiali di elevata precisione.
Gestione operativa mediante controllo numerico, software di programmazione libero o a sequenze preimpostate. Quadro

elettrico o bordo macchina, inferfaccia operatore con tastiera grafica.
Predisposizione per eventuale rotazione ausiliaria aggiuntiva

ROBOT for IMM up to 500 1

Robot with three cartesian axis, equipped with brushless engines, digital drivers and high precision speed reducer. The
robot features a Numeric Control managing the working operations, full-free or pre-defined sequences software. Electric

cabinet on board, user inferface with graphic fouch screen.
Availability to fit an additional rotation head

A Comando touch screen a colori Touch screen

Peso manipolabile Tempo ciclo a vuoto

Dimensioni di ingombro

X-stroke Y-stroke L-stroke Payload Dry cycle time Overall dimensions
robot [mm] [mm] [mm] [Ko] [s] [mm]
H2 2000 1200 due stadi two-stages 700 6 12 2500x1500x2100
Robot per presse sino a 500 t ROBOT for IMM up fo 500 t
H2 2500 1400 due stadi two-stages 800 b 14 3000x1600x2100
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